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Introduccion
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Estimado Amigo de Mecaénica Facil.

En este segundo manual de computadoras y médulos auto-
motrices realizamos el estudio de la computadora de Ford
de 150 cavidades o pines esta PCM o ECU cuenta con 3 co-
nectores uno de ellos controla al motor recibiendo la sefal
de sensores y activando a los actuadores, otro conector va
para controlar la transmision y tercero es conocido como
Body.

Esto significa que esta PCM tiene en un solo médulo 3 com-
putadoras y en el presente manual le presentamos el dia-
grama eléctrico simplificado de facil compresién y le des-
cribimos la funcidn de cada cavidad y también se indica los
voltajes en los pines mas importantes asi como pruebas es-
pecificas, ademas mostramos las formas de onda que puede
ver con el osciloscopio esto es algo muy importante para
diagnosticar una falla electrénica en los automéviles Ford
que tengan este tipo de computadora.

Quiero decirle que en el siguiente manual de esta serie ha-
remos pruebas dinamicas con equipo electrénico que esta-

Prof. José Luis Orozco Cuautle.
www.mecanica-facil.com
www.electronicayservicio.com
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mos desarrollando en Mecénica Facil asi que ojala tenga la
oportunidad de estudiarlo.

NO deje de coleccionar estos manuales que le ayudaran a
localizar fallas electrénicas en los vehiculos de Ford aunque
claro también trataremos otras marcas.

Y le invito nos visite en la pagina www.electronicayservicio.
com a donde podra ver los cursos presénciales y virtuales
que tenemos disponibles para usted no importando la ciu-
dad o pais donde usted radique Mecénica Fécil siempre esta
cerca de usted.

Recuerde que en Mecénica Facil y/o Electrénica y Servicio
estamos trabajando muy fuerte para darle el mayor soporte
técnico en la electrénica de automéviles y camionetas.

Saludos y le espero en el siguiente manual de computado-
ras y modulos automotrices y no olvide que usted y Mecani-
ca Facil somos del mismo equipo.




Introduccion

150 Pin PCM arnés conector
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+ 150 terminales Escape.

+ 150 terminales 2.3L Focus, Explorer/
Mountaineer.

« 150 terminales Lincoln LS, Thunder-
bird, Aviador.

Ubicacion de PCM 150 Terminales:

« Escape pared de fuego.

+ Focus - Lado del pasajero detras del pa-
nel del piso.

+ LS6/LS8, Thunderbird, Explorer/Moun-
taineer, Aviator - Lado del pasajero,
cerca de la coraza lateral, detras de la
guantera.

T
Transmission
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Energia y tierras del PCM de 150 terminales:

Funcion Descripcion Conector/Terminal
VPWR Entrada de voltaje al PCM B35
VPWR . Entrada de voltaje al PCM B36
PWRGND Alimentacion de tierra de energia B47
PWRGND . Alimentacion de tierra de energia B48
PWRGND Alimentacion de tierra de energia B49
CSEGND : Alimentacién de tierra de chasis :B10
SIGRTN Retorno de sefal del conector B B41
SIGRTN Retorno de sefal del conector T T41
SIGRTN : Retorno de sefal del conector E E41
VREF Voltaje de referencia de 5 voltios del conector B de respal- B40
do z
VREF Voltaje de referencia de 5 voltios del conector E de respal- E40
: do :
KAPWR Alimentacién de voltaje de bateria (mantener energia) B45
www.electronicayservicio.com i\-".?—!:CnNICﬂ 3

Facil



CAPITULO
Ubicacion de
componentes

L . 2 Ho%s2 : 3 Bobina (COP)

4 Computadora PCM-150R 150 Cavidades



Ubicacidon de componentes

7 sensorde -I 1 Caja de

4 Inyector 5 CKP GKS presion/Tempe- :
: : : relevadores
: : ratura :
8 IAc 12 mar

10 cvp 14 cuHr

a8
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CAPITULO

Conector C175T (Transmision)

21 o= : Sin uso

2 - : Sin uso

23 ' (PK/BK) ' Solenoide del embrague de sincro- '

: : nizacién /impulso por inercia3-2
0@060690960 24 (RD/LG) Sefial del sensor de oxigeno
DD9DOODDODOD :

: : calentado
25 (GY/LB) Senal del sensor de oxigeno 3.0 Lts

Q000DODODOD : : calentado 5
(6JasTaaa3la2La1Ta0ls0058157156[5s] %6 - " Sin uso :

(50845 o O 27 i (LB/YE) : Sefial delinterruptor del embrague :

: (LG) . enT/M Senal del sensor (TR) EnT/A :

28 - : Sin uso 2

. . . 29 (BK/OG) Senal del sensor de temperatura

Term. : Cédigo : Funcion de la terminal : Cilindrada : : del liquido de la transmision (TFT) :

: de colores : : N . g

: : : 30 ;- : Sin uso :

! . : . LY , 31 e : Sin uso :

2 i ; Sin uso : 32 - : Sin uso :

3 : (LBY) : Senal del sensor de velocidad del g 5 o g

: : . : 33 ;- : Sin uso :

: : vehiculo ® : : : ‘

4 (DB/YE) Senal del sensor de flecha de salida 34 . ; . SCED .

: : (0SS) : 35 - : Sin uso o

5 = : Sin uso : 36 ;- : Sin uso :

6 = : Sin uso : 37 - : Sin uso :

7 - * Sin uso : 38 - : Sinuso :

8 o= : Sin uso : 39 - : Sin uso :

9 - : Sin uso : 40 - * Sinuso :
0 - : Sin uso : 41 :(GY/RD) : Vueltade senal 23 Lts

11 :(VI/OG) : Control del solenoide de control de : 42 :(OG/BK) : Solenoide A de cambios 2

; ; g o clEge (3G - 43 : (WH/YE) : Solenoide B de cambios :

12 .- o Sl UED s VN : Sin uso 2

13- ¢ Sl IED : 45 - : Sin uso :

14 .- : Sin uso - 46 i (VT/YE) : Control del solenoide del

: embrague del convertidor de

15 : (WH/LB) : Senal del sensor de la flecha de
: : torsion(TCC)

: turbina (TSS)

16 - * Sin uso : 47  WH/BK) : Calefactor del sensor de oxigeno ~ :
17 ' - ' Sin uso : 48 ‘ (WH/BK) ‘ Calefactor del sensor de oxigeno ‘ 3.0Lts
18 : = : Sin uso ‘ 49 ' = ' Sin uso '
19 ' = ' Sin uso ' 50 ‘ = ‘ Sin uso :

20 - : Sin uso

6 Computadora PCM-150R 150 Cavidades



Pin outs

Conector C175B (BOdY) 27 (OG/YE) Senal del interruptor de cancelacién
28 z = x Sin uso z
29 ‘ = ‘ Sin uso ‘
30 : = : Sin uso :

31 :(BN/OG) : SenalTX

mwooooooeeo 32 (LB/RD) Seﬁa'ldel sensor de flujo de masa :
DODDOOODDOOOO ; | deare

33 - : Sin uso

: : :

@@@@@@@@@@@ 34 (LG/BK) Coqtrol de la valvula de purga del :
(4cJasJaaJazTazLa1Lao 50155157 56 55) ; L

o 0 o o 35 * (WH/RD) : Alimentacion del relevador del PCM :
36 * (WH/RD) : Alimentacién del relevador del PCM :
37 - : Sin uso 2
Term. Cédigo : Funcién de la Terminal  Cilindrada 38 ; (k) : o] d.el rElaEeereEleiEet g
: : : : : alta velocidad :
: de Color : : ; ; ;
; : : i : 39 1 (LB) : Control del relevador del ventilador :
P poese ; : : de enfriamiento g
2 (RD/LB) Control del relevador del motor de 40 * BN/WH) ' Voltaje de referencia :
: : arranque : : : ‘ :
3 (YE/LG) Senal del interruptor de presién de 4 , (GY/RD) : I SEEE] :
: : la direccion hidraulica : 42 : (RD/BK) : Senal RX :
4 ;- : Sin uso : 43 (TN/LB) Senal de retorno de flujo de la masa
; L : : : de aire :
5 ;- : Sin uso : : : 8
i : : i : 44 1 (VT) : Abastecimiento de energia flash/ :
. bt ; : : EEPROM ;
7 : (TN/RD) : Enell(-g|zado dutrar|1te el arranque en : 3.0 Lts 45 (RD/LG) VoA almineaado e rodeimos
; ; [PEILSNNE) © (i H : : mento (proteccion sobre voltajes) :
8 (LG) Allrr.1e.r:ntaC|on del interruptor de 46 i  sin uso :
: : posicion del pedal del freno : : : ;
9 (RD/PK) Senal del sensor del transductor de 47 ‘ (BK) , Tierra .
: : presién del pedal del freno : 48 : (BK) : Tierra :
10 : (BK/WH) : Tierra : 49  :(BK) : Tierra :
11 * (WH) : Bus de CAN @ de alta velocidad : 50 (BN/LG) Vuelta de senal 3.0 Lts
12 : (LB/OG) : Control de labomba de gasolina :
13 : (VT/WH) : Control del solenoide de ventilacién :
: : del canister EVAP :
14 - : Sin uso 2
15  :(DG/OG) : Sefal delinterruptor presién doble :
16 - : Sin uso 2
17 (LG/VT) Control del relevador de control del
: : ventilador en baja velocidad :
18 - : Sin uso 2
19 - : Sin uso 2
20 (PK/BK) Senal del sensor de temperatura del :
: : aire de admisién :
21 : (DG/YE) : Monitor de la bomba de gasolina :
2 G- : Sin uso 2
23 (BK) : Bus de CAN - de alta velocidad :
24 - : Sin uso 2
25 (PK/YE) Control del relevador del embrague
: : del A/C :
26 (BK/YE) Sefal del interruptor de presion :
: : doble
www.electronicayservicio.com MECANICA 7
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Capitulo 3

Conector C175E (Engine o motor) 22 i (OG/YE) : Control de bobina sobre bujia (COP) : 3.0 Lts.
: 6 :

23 : (LB/RD) : Sefial del sensor de presion absoluta : 3.0 Lts

: : del multiple de admision :

: :

24 : (WH/PK) : Control de la bobina sobre bujia
: : (CoP)3 :
mwooooeoeeo 25 : (DB/OG) : Sensor de posicién del arbol de levas :
(23)22)21)2019)18]17)16]15{14)13]12) 26  :(RD/BK) : Sedal delsensor de oxigeno preca- : 3.0Lts

g : lentado (H02S)

(34)(33)(32)31)30) 29) 282726125 24) 27 (BN/PK) Contro’I delavélvula del solenoide 3.0Lts
(46)a5)a4)a3)a2) a1 a0 39 38)37]36)35) - : de vacio de EGR ‘

3

@ @ @ Q 28 (LB/WH) Senal de temperatura del riel de
: : combustible :
29 - : Sin uso :

: : :

30 : (GY/LB) : Sefal de sensor de oxigeno preca-  : 3.0 Lts

Term. : Cédigo : Funcién de la Terminal : Cilindrada : * lentado (H02S) 12.3Lts
: gelcoton : : 31 - : Sin uso :
1 e E?(;Ft’;ﬂl de a bobina sobre bujfa 32 :(YE/RD) : Sensorde detonacion (KS) :
2 (TN : Control del inyector de combusti-  : 3.0 Lts 3 (YELG) S.e .naI del sensor dela cabeza de
: ble 1 P23l : CllIeles (G :
3 (WH) Control de inyector de combustible 2 2.3 Lts 34 (BK/PK) iienuaeI:aell(-sBensorde posicion del 5
: (TN/BK) : Control de inyector de combustible 5 : 3.0 Lts ; ; 9 ;
4 : (BN/YE) : Control de inyector de combustible 3 : 2.3 Its = (DGVT) (Cccg;;c:ll COLL
: (BN/LB) : Control de inyector de combustible 4 : 3.0 Lts H H H
5 (BN/LB) Control de inyector de combustible 2.3 Lts 3 (LG/YE) (CC(Q;;%' calleb el e Sote
: (BN/LB) : 4 Control de inyector de combusti- : 3.0 Lts ; ; ;
: : ble 2 : 37 : (RD/PK) : Senal de la presion de alimentacion
6 : (VT/LB) : Control del sistema variable de aire  * , x el ol e el il 6 x
7 : (BN/WH) : Salida del control del campo del 38 . i , Sin uso ,
: : generador : 39 : (WH/LB) : Control de la vélvula de aire de :
8 : (VT/OG) : Control del motor graduado de . . Qhalnining ‘
: : EGR1 : 40 : (BN/WH) : Voltaje de referencia g
9 (DG) Control del motor graduado de 41 : (GY/RD) : Vuelta de senal 2
' ' FGR 2 . 42 - : Sin uso :
10 (GY/RD) Eg;t;ol del motor graduado de 43 5. " i weE :
; ; ; 44 :(GY/RD) : Senal del sensor de retro alimenta- : 3.0Lts
I ke Eg;tf' del motorgraduadode : : cién de presion diferencial del EGR
- - - : : (DPFE) :
1z (PK/WH) ;:;r:;::zlc((i)epl)azbupa con bobinainte- ! 45 : (GY/YE) : Sensor de posicién del cigiiefal @
3 : : 46 65 .S 5
13 : (BN/YE) : Control de inyector de combustible : 3.0 Lts ; ; i use ;
: 13 : 47 : (WH/BK) : Calefactor del sensor de oxigeno :
14 ‘- : Sinuso : : : calentado 8
: : : 48 :(YE/AB) : Calefactor del de oxi 3.0Lt
15 : (LG/OG) : Control del inyector de combustible : 3.0 Its : ( ) | e A IR R : s
: ‘6 : : : calentado :
: ‘ . _ ‘ 49 (RD/WH) Calefactor del sensor de oxigeno 3.0 Lts
16 : (GY/0G) : g/leonrl:::;ic; de sefial del campo de : :  calentado 231t
17 G- : Sinuso : 0 - - Sl
18 - : Sin uso :

19 (GY/WH) Sefal del sensor de posicion de la :
: : mariposa de aceleracion (TPS)
20 : (DG/VT) : Sensor de Detonacion

3

21 (RD/WH) Senal del sensor de temperatura del 3.0 Lts
: : refrigerante del motor (ECT) :

:

8 Computadora PCM-150R 150 Cavidades



PCM

T3

L

T15

B50

T4

CAPITULO

DPO0000C

- 7 -
Diagramas electronicos S 60

DOOOHDDDD

del sistema e

o+

LB
Sensor de
velocidad
del vehiculo
GY/RD (VSS)
WH/LB
Sensor de velocidad
de laflechadela
turbina
BN/LG ‘
@ Sensor (0OSS)
DB/YE

www.electronicayservicio.com fnscnmlcn 9
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Capitulo 4 |

GY/RD
Tierra de
sensores
Eg; ¢ Sensor de la temperatura
YE/LG de la cabeza de cilindros
(CHT)
[5v]
E40 BN/WH Sensor de posicion
E19 GY/WH de la mariposa de
E41 ) GY/RD aceleracién
(TPS)
Tierra de
sensores

E37 RD/PK
E40 J{ BN/WH ,
E28 LB/WH Sensor de temperatura/presion
E41 GY/RD del riel de inyectores
B20 PK/BK

GY/RD
;g; LB/RD Sensor de flujo de

la masa de aire

TN/LB ==

B43 = (MAF)
. Hjl Relevador PCM
(+) E32 YE/RD -
— Sensor de detonacion
(-) E20 DG/NVT = (KS)

10 Computadora PCM-150R 150 Cavidades



Diagramas electrénicos del sistema

Tierra E41 GY/RD
F5 15A
Calentador E49 RD/WH |E EI 12 volts
Relevador PCM
Sefial E30 GY/LB
Sensor de oxigeno
precalentado
(HO2S)
Tierra E41 GY/RB
F515A
T47 WH/BK E 37 12 volts
Relevador PCM
Sefal T24 WH/PK
Sensor de oxigeno
precalentado
(HO2S)
B41 GY/RD
B3 YE/LG
YYY Sensor de presién
- - de la direccion
—~ —~ hidraulica
~>> (PSPS)
QOil
www.electronicayservicio.com MECANICA 11
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Capitulo 4

PCM

yrncivini

50
A

3

|||

Bateria

20A

Moédulo de
controdela
bomba de
combustible

Diodo F5 2A
K ]
Relevador
B35 | WH/RD PCM F8
87 30 30A
e
B36 WH/RD E
FasA || Qoo
86 85
RD/LG i
B45 >
B10 BK/WH
B47 |__BK
B48 BK
B49 BK Relevador dela
bomba de
= combustible
—/;_..\
4 3
1 2
B21 DG/YE N\
Interruptor
deinercia i
AN\ N\
/
B12 LB/OG AN >
Tablero
22 Bomba de
combustible
32 .
Sensor de nivel
de combustible

12

Computadora PCM-150R 150 Cavidades

1 FPM

2 FPRTN
3 Tierra
4 FP/PWR
51FS input

6 FP




Diagramas electrénicos del sistema

PCM Tierra de

A sensores
E41(-) GY/RD l
g 553 o
E 25 (+) DB/OG
E34 (+)
BK/PK
@ CKP
E45 () GY/YE
Bobina 1
(COP)
E1 LG/WH
Alimentacién
Bobina 2 de 12 volts
relevador PCM
E12 PK/WH (CoP)
B
Bobina 3
E24 WH/PK (COP)
Bobina 4
E 35 DG/VT (CoP)
E2 TN/WH (000002
—_— Inyector 1
E3 TN/BK (0000
J— Inyector 2
WH/RD
E4 BN/YE (OO0
—_— Inyector 3
ES BN/LB (OO0
— | INyECtOr 4

www.electronicayservicio.com mMECANICA 13
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wnitihsd Pruebas especificas en
cavidades con multimetro
o lampara de prueha

Comprobacion VPWR entrada de voltaje al
PCM B35

Conector B del PCM

I

POO000000000
DDIDOOOOODOO

D00DDOODODD

Negativo
de bateria

DOOODDDODODD
® o ® o T

1. Desconecte el arnés del PCM.
2. Conecte la lampara de prueba a una buena tierra o negativo de bateria y dirija su punta a la

terminal 35.
3. Coloque el interruptor de encendido en posicion de ON y observe que la lampara de prueba

encienda. Esto indica que el circuito se encuentra en buen estado.

Nota: no olvide que al medir con la ldmpara de prueba en el arnés, utilice una aguja para introdu-
cirla en el conector.

14 Computadora PCM-150R 150 Cavidades



Pruebas especificas en cavidades con multimetro o lampara de prueba

v Comprobacion VPWR entrada de voltaje al
PCM B36

Conector B del PCM

20000000000
2312202112001 L1817 el sLiaki s 1h2)

0000DOODODDD
asJasLaafaslazlar Laolsolsels7 5o o)

© 0 © 9 | TNegativo

de bateria

1. Desconecte el arnés del PCM.
2. Conecte la lampara de prueba a una buena tierra o negativo de bateria y dirija su punta a la

terminal 36.
3. Coloque el interruptor de encendido en posicion de ON y observe que la lampara de

prueba encienda. Esto indica que el circuito se encuentra en buen estado.

v Comprobacion KAPWR entrada de voltaje al
PCM B45

Conector B del PCM

»F_

F—

PHDO000000000
23122021 20 L1o 1s L1711 el Tha L Lo 2)

90000000000
ODO00DDODODD

T ® O (ac )7

Negativo
de bateria

1. Desconecte el arnés del PCM.
2. Conecte la lampara de prueba a una buena tierra o negativo de bateria y dirija su punta a la

terminal 45.
3. Observe que la lampara de prueba encienda de manera constante inmediatamente que realiza

la comprobacion. Esto indica que el circuito se encuentra en buen estado.

www.electronicayservicio.com (WE cAnNICA 15
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Capitulo 5 |

v Comprobacion de PWRGND alimentacion de tierra de
energia B47

Conector B del PCM

P0000000000
(231220210 lio J1els7 L6 1sLialis Lo 2

D0DDDDOODDD
(s asaaasLs2Ja1 Laolso L3 57 [se ss)

(50 4) ® 9 TConectea

@ de bateria

1. Desconecte el arnés del PCM.
2. Conecte la lampara de prueba a @ de bateria y dirija su punta a la terminal 47.
3. Observe que la lampara de prueba encienda. Esto indica que el circuito se encuentra en buen

estado.

v Comprobacion de PWRGND alimentacion de tierra de
energia B48

Conector B del PCM

PPO00000600000
2312212120019 18170615 Lralrs Lo 2) “;

000000DODOD - b ¥\ Conecte s
00000 0DDDZD T@(,T
® o O ¢

1. Conecte a @ de bateria.

2. Desconecte el arnés del PCM.

3. Conecte la ldmpara de prueba a @ de bateria y dirija su punta a la terminal 48.

4. Observe que la lampara de prueba encienda, indicando que el circuito se encuentra en buen

estado.

16 Computadora PCM-150R 150 Cavidades



Pruebas especificas en cavidades con multimetro o lampara de prueba

v Comprobacion de PWRGND alimentacion de tierra de
energia B49

Conector B del PCM

P0000000000
T, 020000000000

90000000000
lesIN YL L1 Lo Lo es o7 o os)

® o ® 0

Conecte a
@ de bateria
1. Desconecte el arnés del PCM.

2. Conecte la lampara de prueba a @ de bateria y dirija su punta a la terminal 49.
3. Observe que la lampara de prueba encienda, indicando que el circuito se encuentra en buen

estado.

v Comprobacion de CSEGND alimentacion de Tierra de
Chasis B10

Conector B del PCM

PD000000000
23022001 oo sl 7l el shiali sl 2

009 DOOODDD
(ssJasLaelasLazlar Laoksolssls7 56 ss)

@ O o O

Chasis o
Tierra fisica

| e

1. Coloque el multimetro en escala auditiva o de continuidad; coloque una de sus puntas a una

buena tierra de chasis y la otra punta a la terminal 10.
2. El multimetro debera de registrar una continuidad emitiendo un sonido. Esto indicaré que el

circuito se encuentra en buen estado.

www.electronicayservicio.com (WE cAnNICA 17
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CAPITULO

Pruebas de sensores con
multimetro

Comprobacion del sensor CMP

Comprobacion de la senal del sensor Comprobacién de la resistencia del sensor

Lectura regis-
trada en mar-
cha minima

.345 Kilo Ohms
= 345 Ohms

Tome la medicion del

la senal del sensor y
registre un voltaje de
sefnal en marcha mini-
ma de 2.5 vcd a 3.8 ved

Conecte el multimetro
entre las dos terminales
del sensor y verifique
una resistencia con un
rango de 250 a 1000
Ohms

18 Computadora PCM-150R 150 Cavidades



Pruebas de sensores con multimetro

.
19
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Pruebas de sensores con multimetro
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Pruebas de sensores con multimetro
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Pruebas de sensores con multimetro
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Pruebas de sensores con multimetro
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CAPITULO

slrfalefalolal ]
DD EODDDD

DDDDDDDD
OODOCTDD

Lo

Comprobacion del devanado primario de la bobina de
encendido

Escala

Bobina (COP)

Coloque las puntas del multimetro a las dos terminales de la bobina de encendido y registre una
resistencia de entre 0 a 3 Ohms.

28 Computadora PCM-150R 150 Cavidades



Prueba de actuadores

Comprobacion del devanado secundario de la bobina de

encendido

W Gamme e T
CM-242
[4]

o

Far

-

| Y

Bobina (COP)

Coloque una de las pun-
tas del multimetro en

la torreta de salida del
alto voltaje, la otra pun-
ta del multimetro a una
de sus terminales de la
bobina de encendido.
Verifique una resisten-
cia con una tolerancia
de 5a 18 K Ohms.

Alimente de @ de bateria a las terminales 30 y
86 del relevador; a continuacion alimente deode
bateria al relevador en su terminal 85. Verifique
que al alimentar correctamente al relevador
encienda la lampara de prueba que se conectara
a la terminal 87 del relevador. Si la lampara de
prueba enciende, el relevador se encuentra en
buen estado.

Realice esta misma prueba con temperatura fria
y caliente y si en ambos casos la prueba sale
correcta el relevador esta en buen estado.

www.electronicayservicio.com MECANICA 29
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Senales con el
osciloscopio

encendido numero 1

Time /DY
E’IDﬂmS v |
CH1

200v v

Punta atenuadora x100

_PCM 12 volts del

relevador del PCM

E1

Terminal donde
se lleva acabo la
medicion.

30 Computadora PCM-150R 150 Cavidades



Senales con el osciloscopio

Comprobacion de la senal del sensor HO2S

=i e Time / DIV
= @ 100s ¥
Oan [V]CH2
500mV v
= DC v

o ‘x10 V’
x10 w

.968 milivolts Frecuencia ==
Pico a Pico I 0. 61
Trigger Moda Edge ~
CH2Viip = 9681 | H2 Erogu = 061
Trigger Sweep Ao W

Trigper Source o v

PCM

E41 F5 15A
E49 - 12 volts
Relevador PCM
> E30

Terminal don-
de se lleva

acabo la —
medicion
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$v2

32

omprobacion de la senal de activacion de los inyectores

Canal 2: 56.9 Voltios
pico a pico
Canal 1: 56.3 Voltios
pico a pico

Terminales donde
se lleva acabo la

E2

E3

H-:l‘lz(d'}':w} Time ;Dlv
Time 1 DIV sttt
200ms W 200ms W
Format —
- [v]cH1
Mo 200V v
200 W |
(v = w Dc v
10 ™ i
200 x10_[¥]
200V el
= B0 [VlcH2 |
x10_ 0ov K4
Ty I e 3 -
Trigger Mode Edge |
Trigger Sweep Ao W %10 3 ]
Trigger Source CHI w -
i 12v
_—— Relevador PCM
-
N

medicion
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Senales con el osciloscopio

Medicion de la senal del sensor TPS

Thme § 06V sty Time § DIV

(@ 1008 ™

Aceleracion aprox. a 2000 rpm ek i CH1
i N -
4 o 1 D\‘f W
x 10 w b - \

DC v

W

1003
Foemad

Desaceleracién {

A 5 : oz
f : / x10 ™
Canal 1: 1.52 voltios ! |
pico a pico I j Tregger
: Trigiger Mode Edge W™
Trigger Sween Ao W
Trigger Source CHI -
Terminal de
medicion de > E'] 9
la senal e |
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CAPITULO

modulos

C3253 Modulo de acoplamiento de control de torsion inteligente (ITCC)

( [

@O —

QIO1O1010)
© 19D (233

@®

@

Term. Cédigo
- de color

(WH)

A ODND -

5 (GY/YE)

6  (DG/LG)

8 . (LB)

(BK)

34

Funcion de la terminal

L

13 -
14 .
15
16

Sin uso
Sin uso
Sin uso

Bus de CAN @ de alta
velocidad

Voltaje suministrado
en arranque y marcha
(proteccién sobre
voltajes)

Voltaje suministrado
en todo momento
(proteccion sobre
voltajes)

Sin uso

Solenoide de aco-
plamiento de torsion
inteligente ®

Sin uso
Sin uso
Sin uso

Bus de CANGde alta
velocidad

Computadora PCM-150R 150 Cavidades

Sin uso
Sin uso
Alimentacion de tierra

Solenoide de acopla-
miento de control de
torsion inteligente®



%

C220 Tablero de instrumentos

Pin outs de otros modulos

/I

| |

D

DO ODVDD DD DD DD D)
00000060000V OOBOD,

Yt

\U

B 3

Term. Codigo de Funcion de la Terminal

1

0o N O 1 M

10
11
12

13

14

15

16
17

colores
: (OG/LB)

- (LB/PK)
(BK/YE)

| (WH/BK)
- (WH/0G)

- (DG/0G)

: Control del indicador del
: control de crucero

: Controlador de tono de la
- bolsa de aire

: Control del indicador de la
- bolsa de aire

: Sin uso

 Datos de la brajula®

- Datos de la brajulae

Sin uso

Control del solenoide

: del seguro de la llave de

- encendido

: Sin uso

: Sin uso

: Sin uso

: Bus de CAN@de alta velo-
- cidad

Bus de CANG©de alta velo-
: cidad

: Bus de CAN@de veloci-

: dad media

: Bus de CAN @ de veloci-

- dad media

: Sin uso

Senal direccional izquierda

18
19

20

21

22

23

24

25

26

27
28

29

30

31
32

(WH/LB)
(DG/WH)

(LB)
- (0G/LG)
(YE/WH)
(TN/OG)
(GY/0G)
(BK)

- (LB/RD)

- (BK/PK)
- (BK/LG)
- (TN/OG)

- (BK/WH)
(BK/OG)

www.electronicayservicio.com

: Sefial direccional derecha
: Sefal del interruptor de
 presion de aceite

: Sin uso

 Voltaje suministrado en

: todo momento (protec-

: cién sobre voltajes )

: Sefial del sensor de com-
- bustible

: Sefial del interruptor de
 presion de aceite

: Sefal de informacién del
 centro de mensajes 1

- Alimentacion de Tierra

. Alimentacion de la ilumi-
- nacion de los instrumen-
 tos

: Sin uso

 Voltaje en marcha o acce-
: sorios (proteccion sobre
 voltajes)

 Voltaje suministrado en

- arranque y marcha (pro-
 teccién sobre voltajes)

: Sefial de ajuste del centro
- de mensajes

: Alimentacion de tierra

: Senal de retorno del sen-
: sor de combustible

MECANICH 35
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Term. Cédigo de

1

10
11
12

36

: colores
- (GY/0G)
| (GY/WH)

(LB/OG)

(PK/BK)

- (YE/WH)

(RD/OG)

- (LB/WH)
: (RD/WH)

C2041A Médulo de control de protecciones (RCM)

e

(OO )
OO
®®EG®O
_ OO ®

\\

NS

2

: Funcién de la Terminal

- Monitor de alimentacion

- de la bolsa de aire del

- conductor 1

: Retorno de la bolsa de aire
 del conductor 1

: Monitor de alimentacion

- de la bolsa de aire del

- pasajero 1

: Retorno de la bolsa de aire
 del pasajero 1

- Monitor de alimentacion

- de la bolsa de aire del

: conductor 2

: Retorno de la bolsa de aire
 del conductor 2

: Sin uso

: Sin uso

 Sin uso

Sin uso

Bus I1SO

Voltaje suministrado en
:arranque y marcha (pro-
: teccion sobre voltajes)

Computadora PCM-150R 150 Cavidades

16
17
18
19

- (BK/WH)

: (LG/RD)
: (BK/YE)

- (BK/LB)

(TN/LB)

Monitor de alimentacion

: de la bolsa de aire del

. pasajero 2

- Retorno de la bolsa de aire
 del pasajero 2

: Control del indicador de la
- bolsa de aire

- Alimentacion de Tierra

Sin uso

: Sin uso

Control del indicador de

: desactivacion de la bolsa
 de aire del pasajero

: Sin uso

: Sin uso

: Controlador de tono de la
- bolsa de aire

Sin uso

- Sin uso



Term. :

Codigo

: de colores :

0 N O U»n

10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25

 (YE/LG)

 (VT/YE)

: (TN/LG)

(WH)

| (BK)
(BK/WH)

Pin outs de otros modulos

C155 Conector de control del ABS

/1
— = =n
OO 00000060000N0,
OEEE@EIRPER@EEE®)
©EE@EEE@EEIEREEEEE) ()
[
\J
Funcién de la Terminal 26 = Sin uso
. 2 - : Sin uso
: Voltaje suministrado en todo mo- o8 - : Sin uso
8 i6 ltaj 5 H
r;ento (proteccion sobre voltajes) 29 - ! Sin uso
S!n use 30 - : Sin uso
le U?O ctrad 31 - : Sin uso
: oltaje suministrado en arranque y 32 : (RD) : Voltaje suministrado en todo mo-
* marcha : : - .
: i : : mento (proteccidn sobre voltajes)
!n Hse 33 (YE/BK) Sensor de velocidad de la rueda
Sin uso : : delantera derecha ©
Sin uso 34 (YE/RD) Sensor de velocidad de la rueda
: Sefal del interruptor del nivel de 3 : delantera derecha@®
: liquidos de frenos 35 . : Sin uso
: Sefal de retorno del interruptor del 36 :(LG/RD) : Sensor de velocidad de la rueda,
: nivel del liquido de frenos : trasera izquierda®
: Sin uso 37 :(LG/BK) :Sensorde velocidad de la rueda,
: Bus de CAN de alta velocidad  trasera izquierda ©
: Sin uso 38 - : Sin uso
: Sin uso 39 i (GY/BK) : Senal de velocidad del vehiculo®
Sin uso 40 = Sin uso
: Bus de CAN - de alta velocidad 41 1 (G) : Alimentacion del interruptor de
© Alimentacion de tierra posicion del pedal del freno
el 42 : (PK/BK) : Sensor de velocidad de la rueda,
H. : : trasera derecha(®
: Sin uso : ; ;
- 43 : (RD/PK)  : Sensor de velocidad de la rueda,
Sinuso :  trasera derecha@®
; Sin uso 44 - : Sin uso
217 LES 45 (TN/OG) Sensor de velocidad de la rueda,
Sin uso : : delantera izquierda®
: Sin uso 46 (T/BK) : Sensor de velocidad de la rueda,
: Sin uso delantera Izquierda®
Sin uso 47 (BK/WH) Alimentacion de tierra
www.electronicayservicio.com fMECANICA

YFacil
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Term. Codi- Funcion de la Terminal 16 (BK/LG)
:gode :
‘color 17 -
1 - : Sin uso 18 -
2 - - Sin uso 19 (BK/LG)
3 - (OG/LG) : Voltaje suministrado en todo mo- :
: : mento (proteccion sobre voltajes) :
4 -  Sin uso 20 :(RD/
5 ‘- : Sin uso WH)
6 :(RD) : Voltaje suministrado en todo mo- :
: : mento (proteccidén sobre voltajes) 21 (BK/WH)
7 :(LG//VT) : Voltaje suministrado en arran- 2
: gue y marcha (proteccién sobre 23 i-
 voltajes) 24 (RD/YE)
8 (BK/LB) Arranque y marcha (proteccién :
: sobre voltajes) : :
9 (RD) Control del solenoide de blo- 25 (WHOG)
- queos de cambios 26 (PK/OG) :
10 (YE/BK) Salida del relevador de retardo :
: de accesorios 27 P
- Sin uso 28 :(LB/PK)
12 : (BK/PK) : Voltaje en marcha o accesorios :
: - (proteccidn sobre voltajes)
13 :(LB/WH) : Voltaje en marcha o Accesorios 29 -
 (proteccion sobre voltajes) 30 -
14 (YE/LG) Control del relevador del clax6n 31 L
15 -  Sin uso 39 L

38

C2280 Conector de la caja de conexiones inteligente

s

&)

(.

©o e
@@ MG OO

®®@OBUG OO

~N

®
®

©
®

J

Computadora PCM-150R 150 Cavidades

O O
R

Voltaje en marcha o accesorios

(proteccién sobre voltajes)

- Sin uso

: Sin uso

 Voltaje suministrado en arran-

: que y marcha (proteccién sobre
: voltajes)

 Voltaje suministrado en arran-

: que y marcha (proteccién sobre
: voltajes)

Alimentaron de tierra

: Sin uso
 Sin uso
: Voltaje suministrado en arran-

: que y marcha (proteccién sobre
: voltajes)

Bus de CAN @de velocidad media
Bus de CAN (© de velocidad

: media

- Sin uso

 Voltaje suministrado en arran-

: que y marcha (proteccién sobre
: voltajes)

- Sin uso

: Sin uso

: Sin uso

£ Sin uso



Term. Cadigo de

1

w

[O2 IR

O ©o

10
11

12

13

Pin outs de otros modulos

C155 Modulo de ayuda de estacionamiento PAM

—

@@
e@ —

O,
2

HOWE
19

@O

O,
®

color

: (RD/BK)
| (BK/PK)
| (BK/PK)
- (BK)

£ (VT/0G)
- (DG)

| (LB/WH)
: (BR/PK)

- (DGNT)

. (DG/YE)

 (WH/LB)

Funcion de la Terminal

: Voltaje suministrado en

: arranque y marcha (protec-
: cion sobre voltajes)

: Bocina de ayuda de estacio-
: namiento®

: Relevador de luces de rever-
: sa

: Alimentacion de tierra

: Serial de encendido/apa-

: gado, control de diodo de

- emision de luz

Bocina de ayuda de estacio-
: namiento

: Sin uso

: Bus ISO

 Energia del sensor de ayuda
- de estacionamiento

: Sin uso

- Sefal de encendido y apa-

: gado

 Seial de retorno del sensor
: de ayuda de estacionamien-
: to

 Senal del sensor de ayuda

: de estacionamiento interior
: derecho

14

' (DG/WH)
 (WH/LG)

. (DB/YE)

: Sefal del sensor de ayuda
: de estacionamiento, interior
: derecho

 Seal del sensor de ayuda

: de estacionamiento, exterior
izquierdo

: Sensor de ayuda de estacio-
: namiento exterior derecho,
 sefal
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CAPITULO

o

10

000000
2O OOOD -
rran Redes multiplexadas
DODDDHDD

o

Médulo de
acoplamiento
de control TCC

Caja inteligente BK BK/WH

conexiones

Conector de
pruebas ABS

.|||_
..||_

MS CAN
25

MS CAN
26

HSCAN HSCAN
4 12

BK

WH

WH

BK

-

11 HS CAN

15 HS CAN

Moduo de
control del
ABS

WH/OG LB/WH

Médulo de Médulo de
ayuda de control de
estacionamiento protecciones
(PAM) (RCM)

WH

WH/0G

12 HS CAN

13 HS CAN

Tablero de
instrumentos

Alta velocidad

PK/OG 0G/LG

Cajade
conexiones
inteligente

14
MS CAN

15
MS CAN

F7
10A

Tablero de

instrumentos (+) Bateria

Velocidad media
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Redes multiplexadas

OCRAWN=

Red multiplexada

Caja de conexiones inteligentes (SJB)

Tablero de instrumentos

Médulo de control de protecciones (RCM)

Moédulo de control del ABS

Médulo de acoplamiento de control de torsion inteligente (TCC)

Modulo de ayuda de estacionamiento (PAM)
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CAPITULO

Relevadores

(1 2 )3 )4
(5 JCe6 J(p1Jlp2)

. L Hem ey o)
. ‘.'}'“ | -

s

P 7 01 81 251

| 5 - »

117 00 18 &

119 11 20 o

R1 121 1p 22 &

1231024

R3 R4

R5 R6

R7 R8

R10

R9
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Identificacién Amperios Descripcion o funcién

de fusibles/
relevadores

1

10
11

12
13
14

15

16

17
18

- del

: fusible
125A
25A

25
‘5A
15A

220A
140 A

30A
15A
130A
“10A
120A

20A
L15A

130A
25A

50A
L 40 A

: del relevador/fusible.

Panel de fusibles de I/P
- (RUN/START)

: Energia (alimentacion)
: del faro

 Energia de luces altas,

: direccionales, interio-

: res, faros

. Mantenimiento de

: energia constante (KA/
PWR)

Sensores de oxigeno

: calentados de gases de
 escape (HO2S)

- Bomba de combustible

: Relevador de RUN/ACC
: — unidad del espejo

- interior electromag-

: nético (17700), en-

: cendedor de cigarros,

: limpiadores delanteros
y traseros

Médulo de control del
: tren motriz

: Alternador
: Asientos calentados

Maodulo de control del
: tren motriz (PCM)

: Toma de energia 1
: Faros de niebla

: Relevador del embra-

: gue del A/C, Solenoide
 del embrague del A/C
: Solenoide del sistema
: de frenos antibloqueo
(ABS)

: Panel de fusibles del
I/P (RUN/START)
 Encendido principal

- Motor del soplador

19

20
21

22

23

24

25

R2

R3

R4

R5

R7

R8

R9

40 A

60 A
S40 A

40A
50A

{40 A

40 A

 50A

R10

D1

D2

Mini fusible

www.electronicayservicio.com

Relevadores

: Relevador de retar-

: do de accesorios —

: subgraves y 4x4, faros
- de luces bajas

. ABS
 Claxon, CHMSL, tablero

: seguros eléctricos 'y
: asientos eléctricos

: Ventilador de enfria-
- miento 2.3 Its
: Ventilador de enfria-
- miento 3.0 lts

: Desempanador trase-
: ro, relevador de la luz
: de estacionamiento

: Ventilador de enfria-
: miento de alta/baja

: velocidad 2.3 Its

: Ventilador de enfria-
: miento de alta/baja
velocidad 3.0 Its

- Conexion de deriva-
cion

Relevador de energia
del PCM

 Relevador de la bomba
: de combustible

: Relevador del ventila-
: dor de enfriamiento

: Relevador 1 del ven-
- tilador de alta/baja

: velocidad

: Relevador del motor
de arranque
 Relevador 2 del ven-

- tilador de alta /baja

: velocidad

Relevador para el faro
- de niebla

 Relevador del embra-
- gue del A/C

: Diodo del relevador
: del motor de arranque

 Diodo del embrague
del compresor de A/C

: Fusible de cartucho
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Capitulo 11

C2280b
]

N

I O
O

C

Fo
30A
F15
30A

F20
15A
F25
20A
F30
5A
F35
5A

F7
10A
F19
15A
F24
20A
F29
10A
F34
5A

< < o o < o < o0 <<
~ < - < - < ~ < < N < o <
| u-m| | I'I-N| | Ll s EE [ ne
<< << o < o < — <C o
L =8] [=2] [ g5 [ 28] [ 88| [ 85|
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Identificacion
de fusibles/
relevadores

1

10
11
12
13
14
15
16
17
18

Amperios
: del
: fusible

S15A
:5A
S15A
. 10A

12A

S15A

10A

“30A

15 A
“15A
‘5A

§3OA
S 15A
15A
- 10A

Descripcion o funcion
: del relevador/fusible.

* Luces de estaciona-
: miento para remolque

: Sin uso
: Luces de estaciona-

: miento delanteras y
: traseras

Interruptor de encen-

: dido

: Médulo de control del

: tren motriz (PCM), rele-
: vador de la bomba de

: combustible, relevador
: del ventilador principal,
: relevador 2 del venti-

: lador a velocidad alta/
: baja, sistema antirrobo
: pasivo (PATS), médulo
: de control

: Luz de freno montada

: en alto, luces de paro,

: modulo de control del

: tren motriz (PCM) siste-
: ma de frenos antiblo-

: queo (ABS) control de
velocidad, interruptor

: de posicion del pedal

: del freno

Tablero de instru-

: mentos, conector de

: diagnostico, interiores
: de espejos eléctricos,

: radio

: Sin uso

Seguros eléctricos de

: las puertas, asientos

: electricos

: Espejos calentados

: Techo solar

: Radio

: Sin uso

 Sin uso

: Ventanas eléctricas
Subgraves

: Luces bajas

L 4x4

19 15A
20 15 A
21 10A
22 L10A
23 ‘5 A
24 1 20A
25 S20A
26 ‘5A
27 5A
28 L10A
29 S10A
30 ‘5A
31 -
32 L10A
33 15A
34 :5A
35 5A
K1 -
K2 -
K3 -
K4 -
K5 -
Mini fusible -

www.electronicayservicio.com

Relevadores

: Claxon antirrobo

: Claxon

: Motor del limpiador

: trasero, limpiador/lava-
: dor trasero

: Unidad del espejo

: interior electro croma-
: tica, tablero de instru-

: mentos

- Sin uso

: Encendedor de cigarros
. Motor de limpiapara-

: brisas

: Ensamble del inte-

: rruptor del selector de
: funcion

: Ventilacion del canister,
. interruptor de desacti-
: vaciéon

: Tablero de instrumen-

: tos

: Ayuda de estaciona-

: miento en reversa

: Sin uso

: Sin uso

Bloqueo de cambios

: del freno - transmision

Modulo de la bolsa

: de aire, indicador de

: desactivacion

Maodulo de control del

: ABS

- Médulo de asientos

: calentados, 4 x 4
Relevador de Run/acce-
: sorios

: Relevador de Run/Stara

: Relevador de la luz de
: estacionamiento

: Relevador del desem-
: panador trasero

: Relevador de retardo
: de accesorios

Fusible de cartucho
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CAPITULO

E7

Vv arrangque

Sistema de carga

RD

BK

[]

DB/LG

Cable fusible

10 GA

Bateria

RD

Caja de conexiones
de la bateria
F9 (BJB)
15A
BK/YE

DB/LG
Alternador/Generador | BK/OG
x xi% (00002
10000 0)) G
4 ool |
™
| 00 Regulador
RC

-|||— "\_|_/

BN/WH

E16

GY/OG
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Sistema de carga y arranque

Sistema de arranque

RD (+) Bateria RD BK
Motor de n ~
arranque RD
Bateria
WH/PK
Relevador de F17 .
motor de arranque (BJB) F16 Cajade
Sefal de 25 A conexiones
87 o 30 RD/LG 50A de la bateria
star out e
B2 | fOL8 8| CO00002 85 YE
F4  Cajade
B7 | "VRD 10 A conexiones
Senal de TN/RD l(g'jgl)lgente
star (in) o o
Sensor | 4o RD
o] o O O
ultrasénico || Nq 5
Interruptor de encendido
0 - Desconectdo
(Apagado)
1 - Accesorios
2 - Ignicién
3 - Arranque
RD
N
o o o Interruptor
é 210 de encendido
TN/LB
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CAPITULO

DODOODOO i
ODOOOD

Sistema de enfriamiento

DODDDDDD
[ Jaelsslanlarfssas]

DD

PCM

4

F22
40A

BK/LG

Relevador de

Control del
baja velocidad Caja de conexiones

motoventilador

enbajavelocidad | B 0| [ZZ22T | as de la inteligente (SJB)
B39 (00000)) E 3_4
30 e 87 w1
v Diodo de F2 —
potencia 2A

del PCM %

Relevador del
motoventilador

Control del
motoventilador |—|zm|—|
Bi7 | LOGAT | 8 (0000 85
30 . 87
BK/LG
RN
GY/RD
F24
40 A
Relevador de
Control _d9| alta velocidad
motoventilador
en alta velocidad rm—|
B38 ? 86 (00000 85
30 . 87
BK/LG - BK
RD/OG -
Motor 2
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